SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA

TECHNICZNA KIW - 01.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotyeae wykonania i odbioru robot
pomiarowych i przygotowawczych terenu przy robotamémnych — budowy sieci wodagowej i kanalizacji
sanitarnej na terenie budownictwa mieszkaniowegasiedztwie ul. Staszica w Trzemesznie.

Lokalizacja: Miasto Trzemeszno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowjaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robo6t zwanych z wszystkimi
czynndciami wynikaacymi z rob6t przygotowawczych — przedmiar robot
« Dziat 01 Roboty przygotowawcze

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw giéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okrglenia podane w niniejszej SS% sgodne z ich obowrzujacymi odpowiednikami polskimi norm i definicji
podanych w OST ,Wymagania ogoélne” .

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
0Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST ,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow
Ogblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST ,Wymagania ogélne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktoéw gtdwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobdt ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
miec $rednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugébod 1,5 do 1,7 m.



Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaogjj nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i diugéci od 0,04
do 0,05 m. Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygz sprztu podano w OST ,Wymagania ogdélne”.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST ,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport sprzetu | materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymagagolne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinnydbwykonane zgodnie z oboyzujacymi przepisami geodezyjnymi.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiaicego dane zawiergje lokalizacg
i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperdéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez ZAmiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia
i pomiary geodezyjne niezbne do szczegOtowego wytyczenia robot. Prace pom@rpowinny by wykonane
przez osoby posiadgje odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforméwimspektora Nadzoru o wszelkichetbch wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéwboczych. Bidy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej as zgodne

Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng lzmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, ilgjace z rénic rzednych terenu podanych w dokumentac;ji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo.
Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru ozmagée roboty dodatkowe w takim przypadku otii
Wykonawe.

Woszystkie roboty, ktére bazaupa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punlggirednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykongestaodpowiedzialny za ochrerwszystkich



punktéw pomiarowych i ich oznaazew czasie trwania robét. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajicego zostaq zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgesgt
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe koniecznepddavidtiowej realizacji robét nate do obowizkdw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osaky i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne momy by zastabilizowane w sposob trwaty, prziyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azldowhzane do punktdéw pomocniczych, podmych poza granic
rob6t ziemnych. Maksymalna odlegtopomigdzy punktami gidwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegk& miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygdsd0
metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim poma by odpowiednio zmniejszona, zalée od jego
konfiguraciji.

Repery robocze nale zatary¢é poza granicami rob6t zedanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeppbacze naley zatazy¢ w postaci stupkédw betonowych lub
grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gierw sposéb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okreSla¢ z talky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdjra w nawgzaniu do reperéw giagtwowych.

Repery robocze powinny bywvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyrane i jednoznaczne oldlenie
nazwy reperu i jego ezinej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalewykona w oparciu o dokumentagprojektova oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej
w dokumentacji projektowe;.

G trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drog. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do g@nych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie aglazy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usungcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayranbot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni
terenu (okréenie granicy robo6t), zgodnie z dokumentagiojektova oraz w miejscach wymagggych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejs@akceptowanych przezzymiera.

Do wyznaczania kragizi nasypow i wykopow naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalery stosowd w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr.
Odlegtas¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztalttowania terenu oraz geometrii trasy ovesj.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musiaaliwia¢ wykonanie nasypow i wykopdéw o ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektova.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw - uradzen

Dla kadego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu.

Potaenie obiektu w planie natg okresli¢ z dokladnécia okreslona w punkcie 5.4.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w OST ,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych zgodnie z wymaigemi przepisow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagbdine”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jestizda obmiaru robot liniowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymaayagidine”.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbiér robét zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie @aste na podstawie szkicOw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gerginej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowd au.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST ,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochroma iprzed zniszczeniem i oznakowanie utatudge]
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZAN
10.1. Normy

L Numer normy polskie;j i
P odpowiadajcej jej normy europejskiej i Tytut normy
miedzynarodowej

1. PN-B-12095:1997

Urzadzenia wodno-melioracyjne. Nasypy.
Wymagania i badania przy odbiorze.
Zastpiona czsciowo przez PNB-02481:1998 w zakresie zat. [1.
Grunty budowlane. Okgétenia, symbole, podziat i opis gruntow.
Geotechnika. Terminologia podstawowa,
symbole literowe i jednostki miar.

2. | PN-86/B-02480

3. PN-B-02481:1998




Zashpiona czsciowo przez PN-88/B-04481w zakresie p.6.1,

Zmiany 1Bl 2/88 poz. 14 Grunty budowlane. Posadoigie
budowli. Obliczenia statyczne i projektowanie

Drogi samochodowe. Roboty ziemne.

Wymagania i badania.

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw

9. PN-B-10736:1999 wodociagowych i kanalizacyjnych.

Warunki techniczne wykonania.

4. | PN-74/B-04452 6.2, 6.3 Grunty budowlane. Badania polowe.
5. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prélrekig.

6. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wyana ogdline.
7

PN-81/B-03020

8. PN—S-02205:1998

10.2. Inne dokumenty i ustalenia techniczne:
1. Ustawa — Prawo Budowlane,
2. Rozporadzenie Ministra Gospodarki i Budownictwa w sprawézaju i zakresu opracowaGeodezyjno —
Kartograficznych obowizujacych w budownictwie,
4. Instrukcje techniczne prac geodezyjnychl. Whkirliechniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-
Montazowych
» Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya@mac geodezyjnych.
e Instrukcja techniczna 0-3. Ogélne zasady kompletdavprac geodezyjnych.
e Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
* Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inygistGUGIK.
« Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i w@giowe, GUGIK.
e Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyf@&lGiK 1983.



