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|. Wstep i czesé ogolna

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrepysmagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z budowoswietlenia drogowego przy ulicy Wybudowanie

Mogilenskie (obeb Cytrynowo-Bystrzyca) w Trzemesznie powiat Gniezno
1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetaygony zlecaniu robot

wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robét ujetych Specyfikacp Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot
zwigzanych z dobudoav cswietlenia drogowego przy ulicy Wybudowanie Mogikie
(obreb Cytrynowo-Bystrzyca) w Trzemesznie powiat Gniezno

Specyfikagt nalery rozpatrywa tacznie z przedmiarem robot, projektem budowlanym

i wydanymi pozwoleniami i uzgodnieniami

Projektuje s
-budowe linii kablowej cswietleniowej kablem typu YAKY 4 x 35 mfio diugaci catkowite]
22 mb, YAKY 4x25 o dtugéci catkowitej 593 mb oraz 11 sztuk stupow typu SOTLC z

oprawami éwietleniowymi SGS 203.
1.4.Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszych i tymczasowych.

W zakresie prac tymczasowych i towarzysgch niezlgdnych do wykonania rob6t
podstawowych wchodz
-geodezyjne wytyczenie trasy sieci kablowej i pasé@dnia stupow

-inwentaryzacja powykonawcza



-przywrocenie terenu do stanu pierwotnego po zekeniu robot zwaizanych z budow
oswietlenia

-odtworzenie nawierzchni drog i dj

1.5.Wymagania dotyczce kadry technicznej i pracownikow

1. Wykonawca przedity dokumenty stwierdzage,ze posiada kadrtechniczia
uprawnior do realizacji robot w bray:

a) instalacji i sieci elektrycznych

b) robé6t drogowych

Wszystkie osoby wytypowane przez Wykonawlo kierowania pracami zegzanymi z

realizacy zadania musgby¢ ujete na lécie uprawnionych do prowadzenia samodzielnych

funkcji w budownictwie Polskiej Izby kynieréw Budownictwa.

Wykonawca poda imj nazwisko, wojewodztwo oraz numer pod jakim das@ba jest

zarejestrowana nastie.

Brygadzista musi posiadawiadectwo kwalifikacyjne ,E” do 1 kV uprawigge do

wykonywania prac przy uggdzeniach elektrycznych.

2. Pracownicy produkcyjni, ktérzy zostawytypowani do realizacji zadania mysz
posiadé niezlzdna wiedz zawodowd, uprawnienia oraz musbyé przeszkoleni w

zakresie BHP.

1.6.Informacja o terenie budowy

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodiia

dokumentagj projektows, specyfikacjami technicznymi i poleceniami inspeltnadzoru.

1.6.1. Przekazanie placu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w umowie przekae Wykonawcy teren budowy
wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyidministracyjnymi, Dziennik
Budowy, dokumentag¢jprojektow i specyfikacg technicza.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasd@a ochron punktow pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robét, a uszkodzone lub zniszczone znakleggne Wykonawca

odtworzy i utrwali na wtasny koszt.



1.6.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowactaca elementem dokumentéw przetargowych zawiera:
a) opis techniczny
b) rysunki
c) przedmiar robétsepy kosztorys)
Wykonawca w ramach ceny umownej wystdo Urzdu Miejskiego w

Trzemesznie o0 z&gie pasa drogowego na czas budowy

1.6.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca zobowizany jest do utrzymania ruchu publicznego na terbndowy w
okresie trwania realizacji umowy @o zakaczenia i odbioru robot Kawowego robot.
W czasie realizacji rob6t Wykonawca dostarczy, gailoje i lzdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczae takie jak swiatla ostrzegawcze, sygnaty, zapory,
itp. zapewnigce w ten sposéb bezpieéstvo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapér i znakow, dla
jest to konieczne ze wzaglow bezpieczgstwa.
Wszystkie znaki, zapory i uidzenia zabezpieczge winny by akceptowane przez zadcg
drogi i inspektora nadzoru.

Wykonawca w miejscu widocznym unde tablice informacyjm zawierajca dane
dotyczce prowadzonych robét zgodnie z rozpoizeniem Ministra Gospodarki

Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15-12-1995r.

1.6.4. Ochrona srodowiska w czasie realizacji robot

Wykonawca winien zréai przestrzegaprzepisy dotycace ochronyrodowiska
naturalnego, a w trakcie budowygdzie:
a) utrzymywa plac budowy w nalg/tym porzdku
b) Unika¢ uszkodzé i uciazliwosci w stosunku do oséb lub wiasmmospotecznej a
wynikajacych ze skzenia, hatasu, lub innych przyczyn powstatych w ¢pastvie
prowadzenia rob6t, a w szczeg&loicbedzie zachowywasrodki ostra&nosci i

zabezpieczy przed zanieczyszczeniami zbiornikekioivodne substancjami



toksycznymi oraz przed zanieczyszczeniem powiglytami i gazami, zabezpieczy
teren budowy przed mbwoscia powstania pzaru.
1.6.5. Ochrona przeciwparowa.

Wykonawca jest zobowzany do przestrzegania przepiséw ochrony przecienwove; i
do utrzymania sprawnego spta przeciwpaarowego. Materiaty tatwopalne sktadoima
sposo6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpiee przed dogbem 0sbb trzecich,
Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie stratywspdowane pzarem wywotanym jako

rezultat realizacji robot albo przez personel wykwozy.

1.6.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktGre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia nieds dopuszczone do
stosowania. Wszelkie zastosowane materiaty mosec swiadectwa okréajace brak
szkodliwego oddziatywania rsaodowisko.

1.6.7. Ochrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalaciji naziemnych i za instalacje podziemrazor
dobra kultury. Wykonawca zapewni tawe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniami instalacji, wdzen i obiektow w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowhzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robot , ktére mog by¢ wykonywane w zakresie przefenia uradzer podziemnych na
terenie budowy i powiadorinspektora nadzoru i wikadze lokalne o zamiarzeeoozcia
robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychdaen powiadomi inspektora nadzoru i
wiasciciela uradzen i bedzie wspétpracowat w dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy wykonywaniu naprawy.

Wykonawca odpowiada za wszelkie spowodowane pergz diziatania uszkodzenia

instalacji wykazanych w dokumentacji dostarczonegp zamawiagcego.

1.6.8. Bezpieczdéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca zobagany jest do przestrzegania przepisow

dotyczcych bezpieczestwa i higieny pracy.



Wykonawca zapewni idalizie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge,
socjalne oraz spezi odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na
budowie oraz zapewnienia bezpietzigva publicznego.

Uznaje st , ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagd&ezpieczaéstwa g

uwzgkdnione w cenie umownej

1.6.9. Ochrona robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za oche¢@rowadzonych robo6t, wszelkie materiaty i
urzadzenia ayte do tych robét od daty rozpagza do ich zakaczenia. Roboty nahy
prowadz¢ w taki sposob, aby budowa lub jej elementy bylgalezytym stanie przez caty
czas trwanie inwestycji. Inspektor nadzoruzmevstrzyma roboty jezeli stwierdzi
nieprawidtowdci w prowadzeniu robot a Wykonawca jest zobgaainy do ich usurcia w

czasie do 24 h.

1.6.10.Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktgewiazane z robotami idalizie w petni
odpowiedzialny za ich przestrzeganie podczas proerse robot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idglzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggrawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzea lub metod.

1.7.Nazwa i kody

Zgodnie z wspolnym stownikiem zamowiéCPV) omawiany przedmiot zamowienia
zakwalifikowany zostat do grup§s316110-9

2. Materiaty

Typ i rodzaj materiatdbw podano w dokumentacji pkbpwej. Wszystkie zastosowane

materiaty musz posiadé odpowiednie aprobaty techniczne i atesty.



Wykonawca zobowizany jest do pogpowania zgodnie z instrukcjami producentow a

zakresie transportu, sktadowania i przechowywaragenatow.

3.Sprzet, maszyny i transport

Do wykonania przedmiotowego zadania ngleykorzysta sprzt maszyny i transport
wedtug tabeli wykazu spe w zahczonym przedmiarze robét.

4. Wymagania dotyczce wykonanie robot budowlanych

Wykopany grunt sktadowaobok wykopu, tak aby nie powodotévaiedogodnéci dla
ruchu pojazdow i pieszych. Wykonawca jest zola@any do odbudowy nawierzchni
ziemnych i utwardzonych oraz przywrdcenia grunt@griodzé do stanu pierwotnego.
4.2. Opisy techniczne

4.2.10pis techniczny stanowi zajcznik nr 1.

5. Kontrola, badania i odbiér wyrobow i rob6t budowlanych w nawigzaniu

do dokumentéw odniesienia

5.1 Czes¢ technologiczna

Przed montzem kabli , stupow i oprawswietleniowych naley sprawdzt, czy
posiadajg one odpowiednie atesty. Moatewykona zgodnie z instrukcjami dostarczonymi
przez producentow i wytycznymi podanymi w projekoielowlanym. Prace wykota
zgodnie z warunkami prowadzenia rob6t zawartymizgaginieniach z Zespotem
Dokumentacji Projektowej w Gniaie, Urzdem Miejskim Trzemeszno oraz warunkami

podanymi w pozwoleniu na budew



6.Wymagania dotyczce przedmiaru i obmiaru robo6t

Przedmiar rob6t zostat wykonany zgodnie z olawacymi przepisami. Przedmiar stanowi

zahkcznik nr 2 do niniejszej specyfikaciji.

7. Opis sposobu odbioru robot budowlanych

7.1.Rodzaje odbioru robot

Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
b) odbiorowi ostatecznemu

c) odbiorowi pogwarancyjnemu

7.2. Roboty zanikapce i ulegapce zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowas¢ robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do diékenbudowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzorwsdakbot ulegajcych zakryciu

ocenia Inspektor Nadzoru w oparciu o dokumegrtpopjektows i uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbior ostateczny.

Odbior ostateczny (kmowy) polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoa robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakdczenie robot oraz gotowa do odbioru kdacowego Wykonawca stwierdza
wpisem do dziennika budowy z powiadomieniem InspekNadzoru i Zamawiagego.
Odbior kacowy nasipi w terminie ustalonym w umowie.

Odbioru dokona komisja wyznaczona przez zamae&go W obecriei Inspektora Nadzoru

i Wykonawcy. Komisja dokona oceny jalaiowej robét na podstawie przedamych



dokumentow, wynikow bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaionvykonania robot
z dokumentagjprojektowy.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jakd¢ wykonanych robot nieznacznie odbiega
od wymaganej dokumentacji projektowej z uveziglieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na eksploatagj komisja dokona paicen oceniajc pomniejszos wartasé

wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy,

7.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatego robot sposdzony wedtug
wzoru ustalonego przez Zamawieggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca zohany jest przygotowanastpujace dokumenty:
a) Dokumentagj projektowa
b) Dokumentagj powykonawcz z naniesionymi zmianami
c) Dziennik budowy i rejestry z obmiarow
d) Protokoty pomiarow oraz bafla
e) Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zabudowanych materiatdw
f) Rysunki i dokumentagjz robo6t towarzysgych jezeli takie wystpuja oraz protokoty
odbioru tych robot z wkicielami uradzen.
g) Geodezyja inwentaryzagj powykonawcz
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacji nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisji w poroamai z Wykonawg wyznaczy

ponowny termin odbioru robot.
7.5. Odbiér pogwarancyjny.
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugciem

wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i mastch w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny natg dokona z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 7.4.



8. Rozliczenie robot tymczasowych i prac towarzgacych

Rozliczenie za wykonanie przedmiotowej rozbudowayietlenia obejmuje rownieroboty
tymczasowe i towarzygze. Podstawptatnaci jest cena skalkulowana przez Wykonawea

jednostk obmiarow ustalona dla danej pozycji kosztorysu pggyprzez Zamawiagcego.

9. Dokumenty odniesienia.
* Projekt budowlany awietlenia
» Kosztorysslepy z wykazem zastosowanych materiatow
» Decyzja o ustaleniu lokalizacji inwestycji celu ficbnego
* Warunki techniczne wydane przez ENEA S.A Rejon Bymicji w Mogilnie
* Opinia ZUD Gniezno
* Decyzja o zatwierdzeniu projektu budowlanego om@anwlenie na budogv
* Norma SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizaeyinii kablowe.

Projektowanie i budowa”.



Zatacznik nr 1 Opis techniczny

OPIS TECHNICZNY

1 . Podstawa opracowania

- zlecenie inwestora

- warunki techniczne przydzenia wydane przez ENEA Operator Sp. z
0.0., Rejon Dystrybucji Mogilno

- mapa sytuacyjna terenu w skali 1:500

- wizja lokalna

- obowgzugce PN/E i Zargdzania

2 . Zakres opracowania

- inwentaryzacja istniegcych urzdze:

- zasilanie energetyczne

- pomiar energii elektrycznej i sterowanie
- ochrona przepiciowa

- ochrona przeciwporzniowa



3.Inwentaryzacja istniejacych urzadzen.

W ciggu drogi gminnej —ulica Wybudowanie Mog&ie w Trzemesznie |
dalej teren miejscowsai Cytrynowo-Bystrzyca oprawywietleniowe kacz; sie
na wysokeci ulicy dziatkowej]. Na pozostatym odcinku o oKy okoto 600 m
brak jest gwietlenia ulicznego. Istnigge agwietlenie ulicy Wybudowanie
Mogileriskie oprawy & podwieszone na linii energetycznej napowietrznej
niskiego napicia ktéra kaiczy s¢ na wysokeci ulicy Dziatkowe.

Opracowanie niniejsze ma za zadani@vietlenie drogi gminnej -ulica
Wybudowanie Mogikskie i jej przeditenia —wig Cytrynowo- Bystrzyca w

zakresie zgodnym z wytycznymiddiz Miejskiego w Trzemesznie.

4 . Zasilanie elektroenergetyczne

Zgodnie z warunkami przydzenia do sieci otrzymanymi z Rejonu
Dystrybucji w Mogilnie oraz wytycznymi Wdu Miejskiego w Trzemesznie
projektuje s¢ wybudowanie szafkisaietleniowej posadowionej na skraju pasa
drogowego ulicy Wybudowanie Mogiskie jak pokazano na rysunku nr 1.
Projektoway szafle zasil¢ kablem z istnigcego stupa nr 2/1 obwodu
napowietrznego zasilanego z stacji transformatojoWw@emeszno Bystrzyca.
Projektuje s¢ kabel typu YAKY o przekroju 4 x 35 mmBatkowita diugéc
projektowanego kabla wyniesie 22 mb. Dla zasilapiajektowanych opraw
oswietleniowych ulgyé kabel typu YAKY o przekroju 4 x 25 m@ata trasa
linii kablowej Gwietleniowej prowadzi pétnognstrory ulicy Wybudowanie
Mogilesiskie. Projektuje siustawienie 11 stupowswietleniowych. Stupy typu
SO7/NOC posadowina typowych fundamentach betonowych B-120. Oprawy
oswietleniowe typu SGS 203 mocowane do stupa
poprzez wysgniki o dlugaci 1,0 m.

Caitkowita dlugeé¢ projektowanego kabla wraz z pafl@gm do stupow
oswietleniowych i szafki pomiarowe] wyniesie 593 iNhtomiast catkowita
dtugas¢ wykopu pod kabel wyniesie 500 mb.



W projektowanym kablu wykorzystujemy tylko zy. W stupach
oswietleniowych podiczenie kabli éwietleniowy przelotowo. Poszczegdlne
oprawy zabezpieczone bezpiecznikami Bi 6 A. Riy&ne stupy wyposg
w tabliczki TB-1 przystosowane do pgxienia przelotu projektowanego kabla
jak rownie: podstaw bezpiecznikow typu Bi 25 z bezpiecznikiem 6 A dla
zabezpieczenia oprawywietleniowej.

Uwagd Przedmiotowe fwietlenie nie spetnia norm odsfrae owietlenia drogowego.
Stanowi dwietlenie punktowe. Rozmieszczenie idilstupdw zgodnie z ustaleniem z

inwestorem tj: Urgdem Miejskim Trzemeszno.

5 . Ukladanie kabla

Projektowany kabel uig¢ w rowie kablowym o gbokaci 1,0 m na
10 cm warstwie piasku lgifalisty; z zapasem 1-3% diugd wykopu. Na
trasie kabla wedlug podkladu mapowego wpsjy skrzyowania sieai
wodociggowy i kanalizacyjm. W miejscach tych zaprojektowano kabel w
ostonie rurowe] typu AROT A 75. Ponadto odcinek l&abd stupa
energetycznego do szafki  pomiarowo-sterowniczej yzlge  kabel
telekomunikacyjny gdzie réwaiprojektuje s¢ kabel w ostonie rurowej AROT A
75.

Kabel w stanie odkrytym zgiési do wykonania geodezyjnej
inwentaryzacji trasy oraz odbioru etapowego w oRej Dystrybucji w
Mogilnie. Kabel przysypa 10 cm warstyw piasku, 15 cm warstw
rodzimego gruntu, a naginie przykr¢y na calej trasie fali koloru
niebieskiego. Pozostat czs¢ rowu kablowego zasypaziemi rodziny
ubijang warstwami.

Kabel przy stupach, zestawie pomiarowym i co mOna traise
zaopatrzy w trwate oznaczniki kablowe zawiere¢ dane znamionowe:

- symbol i numer ewidencyjny linii
- 0znaczenie kabla wg normy
- znak uytkownika kabla
- rok utaenia kabla
Catas¢ prac przy robotach kablowych wykdnagodnie z normn SEP-E-
004. Trag kabla pokazano na podktadzie mapowym w skal0Q:-5ysunki nr



1li 2. Cafa trasa przyicza prowadzi ulig Wybudowanie Mogilskie za
wyjqtkiem kabla zasilajcego ktory projektowany jest dziatkr 110.

6. Pomiar enerqii i starowanie éwietleniem

Zestaw sterowniczo-pomiarowy z licznikiem 1-no igzo i zegarem
astronomicznym dla sterowaniavaetleniem ustawiony jako wolnosioy w
typowej obudowie ztza kablowego ZK-1. Zabezpieczenie przedlicznil@ivie
x 25 A. Calé¢ prac pokazano na zgzonych do niniejszego opracowania
rysunkach .

7. Ochrona przepeciowa

Dla ochrony przepciowe] wystarcz istniegce na stanowisku odgahym
nr 2/1 ochronniki przegciowe.

Istniegce przy stupie uziemienie pomiefzyv razie potrzeby rozbudowa
do wartgici rezystancji R< 1QQ. Uziemienie gibinowe z pgtdw stalowych
miedziowanych.

8 . Ochrona przeciwporaeniowa

Ochrore przed dotykiem peoednim zaprojektowanq,SZYBKIE
WYL4CZENIE" poprzez zastosowanie bezpiecznikdéw topikowychrBawdd
PEN w zestawie pomiarowym uziémRezystancja uziemienia R<G. W
kaicowych stupach savietleniowych przewod PEN uziémiRezystancja
uziemienia R< 1Q2.

Uziemienie gihinowe z pgtdw stalowych miedziowanych.
Ochrona przeciwpotgniowa musi spetnia wymogi normy PN-92/E-
050089,
oraz wymogi zawarte w Rozpgazeniu Ministra Przemystu nr 473
z dnia 8.10.1990 r (Dz. Ustaw nr 81/90).

9 . Pomiary i proby montaowe




Po wykonaniu cakxi prac naley wykon& pomiary 1 préby
montaowe:
- sprawdzenie skuteczimd ochrony przeciwpotzniowej
- pomiar rezystancji izolacji
- pomiar rezystancji uziomoéw

10 . Uwaqgi kaicowe

Zakres prac olgty niniejszym projektem wykahazgodnie z
obowizujgcymi przepisami, PN/E 1 Zajdzeniami:

- rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i @&udictwa z dnia
14.12.1994r. w sprawie warunkéw jakim powinogipowiad@ budynki
ich usytuowanie, (Dz. U. Nr 10/1995, poz. 46; DzNr 45/1996, poz. 200).

- Normy arkuszow PN-IEC 60364:1999 ,Instalacje elektryczne w
budownictwie”

- Wszelkie zmiany w dokumentacji wymagagody projektanta.



