SPECYTIRACJA TECHNICZINA

ST-01.03.00

Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza
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1.1. Przedmiot ST

Przsdmiotem ninisjszej specviikec)i wechaicrme) (ST) sa wimagenia dotyezace wykonzaia i odbiom:
robot zwiazanych z wrkeoniwaniem konvta wraz z profilowaniem | zagsszezeniem podioZa
gumiowego pod chodnikz, biezmiz 1 beisko.

1.2, Zakres stosowania ST

Ninigjsza specyiikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przstargowy i konwraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wg pkr 1.1,

Ustzlenia zawarts w niniejszaj specyiikacii obejmuja wszystkie czynnodci umozliviajace 1 majace na
czlu wykonanie wszystkdch robot zwiazanych z wikonanism i zaggszezeniem podioZa gruntowego.

1.3. Zakres robdt objetych ST - _

Ustalenia zawarts w niniejszaj specviikacji dorveza zasad prowzdzenia robdt zwizzanych z
wykonywaniem korvia przeznaczonego do ulozenia konstrukeji nawierzehni,

1.4, Okreilenia podstawawe

Olraélenia podstawowe sa zgodns z obowiazujacymi, odpowisdnimi polskimi normami oraz z
dzfinicjami podanymi-w ST -00.00.00 ,\Wymagania ogolne".

1.5. Ogédlne wymagania dotyczace robdt
Ogélne wimagania dotvezzcs robot podano w ST-00.00.00 , Wymagania ogdlns”.

2, MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdloe wymagania dotvezzce sprzem podano w ST -00.00 , Wymagama ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonywania robét
¢ rowniarkd lub spycharld uniwersalne,
»  walce statyczne, wibracyjne .
Stosowany sprzat niz moze spowodowad nickorzystnego wplywu na wizéciwoscl gruntu
podioza.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotvezace transportu podano w ST-00.00 ,Wymagenia ogolee”
5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapié do jego zageszezania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zageszezenia niz niniejszego od podanego. Wskainik
zageszezenia naledy okreslié zgodnie z BN-077/8931-12/5/, . - ‘ _
W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie ba.damla
zageszczenia, kontrole zageszezenia nalesy oprzeé na metodziz obeiazen phytowych. Nalezy okreslic
wiémy modu} odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 Mzn >80 MPa. , ,
Wilgotnoéé gruntu podioza podczas zageszezania powinna by¢ rowna wilgomosci optymalnej z _
tolerancja od - 20% do + 20%. 1
Podioze (koryto) po wyprofiloweniu i zageszezeniu powinno bvé urrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po Wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zaggszczenizm p\‘{dlui.? nastapi przerva w
robotach i Wykonawea nie przysiapi natychmiast do ukladania warstw nawierzeant, 1{3 powinien on
“zabezpisczyé podlozz przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roziozenie folii lub w
inny sposéb zaakceptowany przsz Inspekrora nadzoru.
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Jezeli myprofilowans i zagaszezons podioze ulegle nzdmizremu zawilzocen®y, to do uldadania
kolejne] warstwy moiza proyvsiapié dopiero po jego czmuralovm osuszeaiu,

Po esuszeniu podloza Izspekior nadrzoru oceni jego sian i ewentualnie zlaci wykonznie pizzbednveh
n2praw. Jezzli zawilgoczniz nastapilo wslutek zaniadbama Wikonawey, 1o nzorawe wykona oo oa
wiasay kosat.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoloe zasady koatroli jakosci robat
Ogdlne zzsady kontroli jakosci robdt podano w ST-00.00 , Wymagania ogolaz",

6.2. Badania w czasie robdt

6.2. 1. Czestotliwoéé oraz zakres badad i pomiardw

Czestotliwoié oraz zakres badad  dotvezacych cech geometrycznyeh | z2geszezenia korvta i
wiyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czzstotliwosé oraz zakras badan | pomiardw wykonanego korita | wyprofilowanego
podioda

Lp|Wyszczegdlnianis badan i pormiaréw | Minimalna czestotliwodc badzdai |
. pomizrow |
i |
l. |Szerckosd konts lrazpa 100 m"
il Béwnoic podiuiza co 20 m lecz mie mniej o | 2z na |
100 = !
3 |Rownosc poprzecma lrazpal 00m’
4. |Spadk poprzeczme 5 razy na 1 00 m lecz niz mnigj niz 1
. rzrpa 100 rn= :
3. |Rzzdne wysokosciowe co | 0 m w osi i na krawedziach
6. |Uksztahowanie osi w planie co 10 m w ost 1 02 krawedziach
7. |Zageszezenie, wilgomosd gruntu w punktach na dziennej dzialce
podioza roboczej, lecz nie rzadzizj niz raz na
100 m*
i

Szerokos¢ koryta 1 profilowapego podloia niz moze rommu¢ sie od szerokosc
projektowanej o wigcej niz = 2 cm.

6.2.3. Réwnos¢ koryta (profilowanego podloia)

Nierdwnosci podhuine koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata; zgodnie z
norma BN-68/8931-04. Nisrownoéci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrows lata, Nierdwnosci niz
moga przekraczaé 20 mm. :

6.2.4. Spadki poprzeczne )
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dekumentacja projektowa z
tolerancja = 3%.

6.2.5. Rzgdne wysokosciowe )
Rénice pomigdzy rzedaymi wysokoéciowymi korvta lub wyprofilowansgo podlozz 1 rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczad = | cm.

'6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

05 w planie nie moz2 by¢ przesunizta w stosunku do osi projektowanej o wizeej mZ=3 cm.
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6.2.7. ZLageszczenie koryta (pruﬁlnwa_u&ﬂa podloza)

W Lam.*k zageszezenia' konta 1 wiprofilowznego pl:-'; ﬁ_ okrzélony wg BN-77/8931-12 niz
powiniea byé mnizjszy od podanego wezesnis). '

Wilgomosé w czasie zageszezania nalaiy badad wedug PN-B-06714-17. Wilgomoié gunm pcda@
powizna by¢ rowna wilgomedei optymzlng z tolerancjz od - 2075 do = 20%%

Modu! odksztziceniz wtérnego nie powizien byé maizsjszy niz 30 MPa,

' 6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloia)

Wszystkie powlerzehni¢, kidre wykazuja wigksze odchylenia ¢2ch gmm.nczanh od okreslonych w

" punkcie 6.2 pcmum byé naprawione przez spulchmme do gtébokedci co najmniej 10 cm,

‘i‘."-TC!WI‘..I!JE 1 PD“'Tﬂl'ﬂt m’EZCZEIL'lE BT o o
Dodaniz nowego materiahy bez spulchnienia ‘n’-‘}'l:Dﬂ.'aﬂE} warstay jest nisdopuszezalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogbloe zasady obmiaru rohét
Ogélne zusadu obuua.n.l robét pedane w ST-00.00 W magania r::-cnh:=-

7.2. Jednostka obmiarowa
Imct-.a Oarudom_,es* m {n-:'cr m*:_*amm} wikonansgo ! odebranego koria

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlos zasady odbioru robdt de.E_ElD w ST-"‘[} (0.00 ,Wymagznia ogélas”, ;

Robotv uzmajs sig za zgodoe z dokumentac)s pmjekmﬁa:, S§Tiwvmaganiami Zarzadzajacego
realizacja umowv, jezeh wsf}'éﬂda pomiary i badania z zachowzmem m]arancji wg pkt 6 daby wyvoilka
pOTTyTTE.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia doty czace podﬂawv pL.:UIOSCI p&dan{:u w ST-00.00 , Wymagania ogdlne”.

10. PRZETFISY | DDKU‘»EE,‘\‘"IT Z"F‘r'[.{l—"._'\}:

. WTWO Robét budowlano-montazowych - Tom 1 - Budowhnictwo ogélne
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